
《智能网联汽车自动泊车系统技术要求》

解读

《智能网联汽车自动泊车系统技术要求》（以下简称“本

文件”）于 2023年 8月 22日发布，于 2023年 9月 1日实施，

现就编制背景和意义、适用范围、主要内容等进行解读如下：

一、 标准编制背景和意义

针对城市交通拥堵问题，停车场作为静态交通，是城市

动态交通的延伸，两者相互影响。停车场出、入车流不畅，

会导致衔接区域交通拥堵，尤其是停车场入口处因寻找停车

泊位而易引发严重拥堵问题。此外，车位紧张、停车难、运

维管理落后也是所有停车场的长期痛点。基于自主代客泊车

技术（Automated Valet Parking，AVP）的智能化停车场可广

泛应用于新建和改造的停车场，提升运营管理效率，创造更

多盈利模式，提高停车效率，改善城市静态交通体验，同时

还可优化城市动态交通。目前车企普遍看好 AVP市场，开始

在高端车型上配备 AVP功能。有行业机构预测在 2025年全

国将有超过 4000 万辆车装备辅助泊车功能，大城市比例预

计将高达 30 %～40 %，这些均为 AVP的市场化奠定了基础。

深圳市市场监督管理局于 2022年 8月 24日下达《深圳

市市场监督管理局关于下达 2022 年第二批深圳市地方标准

计划项目任务的通知》项目任务的通知。本文件依据《深圳



经济特区智能网联汽车管理条例》文中有关网联汽车准入的

制定计划，受深圳市工业和信息化局的委托，开展《智能网

联汽车自动泊车系统技术要求》的制修订工作。

为适应汽车产业发展及行业管理的需要，支持自动泊车

系统在汽车行业的推广应用，支撑深圳市智能网联汽车的准

入工作。受深圳市工业和信息化局委托，牵头组织编制了《智

能网联汽车自动泊车系统技术要求》。本文件同时依据我国

实际情况和产业发展需求。

因此，结合《国家车联网产业标准体系建设指南（智能

网联汽车）》对智能网联汽车标准体系的规划，开展自动泊

车系统相关地方标准制定十分必要。这有利于指导和规范自

动泊车产品的开发测试，促进行业的健康有序发展，同时为

政府监管提供参考。

二、 标准主要内容

本文件包括范围、规范性引用文件、术语和定义、总体

要求、动态驾驶任务执行、动态驾驶任务后援、人机交互、

自检要求、系统状态转换要求、说明书、性能要求，以及附

录等章节。其中，范围、总体要求、动态驾驶任务执行、动

态驾驶任务后援、人机交互、性能要求的主要内容如下：

（一）范围：本文件规定了智能网联汽车自动泊车系统

管理总体要求、动态驾驶任务执行要求、动态驾驶任务后援

要求、人机交互要求、自检要求、系统状态转换要求、说明



书和性能要求。本文件适用于装备自动泊车功能的M1 类车

辆。

（二）总体要求：基于自动驾驶系统通用技术要求相关

国标的内容，制定了 29条总体要求，内容涵盖激活下 DDT

执行、遵守交通规则、碰撞避免等内容。

（三）动态驾驶任务执行：包含 14 条动态驾驶任务执

行相关要求，内容涵盖探测范围、目标检测、速度控制、碰

撞避免等内容。

（四）动态驾驶任务后援：监测驾驶员在位和接管能力，

包括安全带约束、驾驶员执行 DDT 能力监测。包括以下方

面的技术要求：一般要求，发出介入请求，介入请求阶段，

终止接入请求。执行MRM 和终止 MRM，规定了驾驶员在

规定时间内未介入的响应措施、驾驶员终止MRM的方式。

（五）人机交互：一般要求、激活、退出。包括系统激

活的条件、退出的方式等。横纵向控制干预的要求，干预抑

制的要求，其他干预策略等。就绪和未就绪状态提示、激活

状态提示、退出提示、介入请求提示、MRM 提示、失效提

示、接管能力不足提示。

（六）性能要求：泊车要求包括泊车用时要求、不同车

位类型的泊车结束位置要求、泊出车位的要求。巡航行驶要

求包括巡航过程中的车道保持要求、过减速带要求、过道闸、

远程停车的要求。包括泊入车位避障、泊出车位避障、直道



巡航避障、弯道巡航避障、交叉路口巡航避障以及坡道巡航

避障。

附录部分分为 A.1试验条件、A.2试验方法、A.3试验记

录三部分，主要内容如下：

（一）试验条件：包括试验车辆要求、试验人员要求、

试验设备精度要求。包括试验环境要求，如室内、室外的温

度、光照、车道标线等；试验场地要求，如场地组成、车道、

通车道、车位尺寸要求、上下客区要求、目标物要求等。

（二）场地实验分为泊入车位、泊出车位、直道巡航、

过减速带、直角弯巡航、坡道巡航、巡航过道闸、远程停车、

泊车避障试验、泊入车位时有目标行人穿行车位、泊入车位

时后方有跟随目标车辆、泊入车位时静态障碍物在车前、泊

入车位时静态障碍物在车侧、泊入车位时出现目标行人、直

道巡航避障试验、有遮挡行人横穿、停止车辆泊出车位、骑

行人靠近、绕障静态障碍物、前方刹车、弯道巡航避障实验、

交叉口通行避障试验、坡道巡航避障试验、异常情况处理试

验。根据制造商提交的自动泊车系统设计运行范围选取有代

表性的停车场，选取的停车场应覆盖设计运行范围内场景要

素。场景要素包括停车场所在场所类型、停车场类型、车位

类型、停车场道路类型、停车场道路类型、交通参与者类型、

光照强度。对应的试验方法包括泊入车位和泊出车位。封闭

场地试验和开放场地试验难以复现的各种复杂场景以及涉



及安全的相关场景，仿真试验结束后，应生成试验报告，记

录试验场景、试验模型版本信息、仿真工具等并形成试验结

论。

（三）试验过程记录包含软硬件版本信息、控制模式记

录、运行状态参数、灯光状态、人机交互监控情况、目标物

位置及运动数据。

三、 附则

本文件由深圳市工业和信息化局提出并归口。本文件由

深圳市工业和信息化局起草。


